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Stellungsgeber fiir Aufputz- und Frontmontage
Positionneurs pour montage mural et encastré
Trasduttore di posizione per montaggio
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Positioners for surface and flush mounting
Standsteller voor wand- en frontmontage
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Deutsch

Stellungsgeber SGA 24, SGF 24

Technische Daten

Mit mechanischer Drehwinkeibegrenzung

Anwendung
Zur (Femn-} Steusrung ven stetigen Stellantnie-

Francais

Positionneurs SGA 24, SGF 24

Caractéristiques

Avec imitation mecanique de F'angle de retation

Applicaticn
Pour la commande a distance de servomoteurs

ltaliano

Trasduttore di posizione SGA24, SGF24

Con limitazione meccanica dell'angolo di rotazione

Dati tecnici

Applicazione
Par regolare a distanza uno o pil servacomandi

English

Positioner SGA 24, SGF 24

The rotation angle of the knob can be limitetd mechanically

Technical data

Application

-Nedeﬂands

Standsteller SGA 24, SGF 24

Technische gegevens

Met mechanische draaihoekbegrenzing

Toepassing

N . Far the remote control of modulating actuators ) . Voer {afstand) besturing van modulerende stel-
- 0 - . - -
Speisespanrung  AC/DC 24V +/- 20% ben oder als Minima-Stellungsgeber. (Unterg eneion AC/DC 24V +/- 20% proportionnsls ou comme élément pour posi- z‘?:f"’”et . AG/DC 24V +/- 20% proporzional per serrande oppure per ottenere Power supply AG/DC 24V +/- 20% or for use as a minimum positicner (pravidnga  TOEANgSSPANNING - AG/DC 24V +/- 20% aandrijvingen of als minimum standstelley.
Begrenzung von Ausgangssignakn aus steti- dellimentaticn tion miriraum {limitation inférieure de signaux imentazions un minime gella posiziane dell'angolq di rotazione bottam kmit for the outpirt signals from modula- {Onderste begrenzing van uitgangssignalen uit
Sielisignal ¥ 0..10V=:2._10v— gen Reglem.) Der Einstelbereich betriigt  signal de 0. A0V-;2.. .10V de sortie de régulateurs progressifs). La piage  Segnale i 0., 10V-; 2...10v- della serranda. (Riducendo con fa manopola il Conirol signal Y 0...10Y-;2._10v- ting controllers), The control range s Stetsignaal Y 0...10V- 2. . 10V- modulerende regelaars.) Het instelbereik is
{umschaltbar) C...100 % Drahwinkel. commande Y {commutable} de réglage est de 0 100 % drangle de rota-  regolazione ¥ {commutebile} campo di lavoro del segnale in arrivo dai regola- {switchable) 0...100 % of the rotation of the actuator. {omschakelbaar) 0...100 % draaihoek.
ton du servomateur Commands. tori modulanti} Il campo di regolazions va da
Stellbereich 0...100 % ) i Plage de réglage 0...100 % Campo di regolazions 0...1009% 0...100 % dell'angoia di rotazions. Comrol range 0. 100% Regelberaik 0...100% i
anschl 5 Wirkungsweise 5 ) ) . ) _ . . 5 Werking
nschluss Klemmen (1,5 mm?) (her die Klemmen 1 und 2 wird der Stellungs- Raccomement bomes (1,6 mm©) Mode de fonctionnement Allacciamento morsetti {15 mm=) Funzionamento Gonnacticn terminals (1,5 mm®) ] Aansluiting klemmen (1,5 mm?=) Over de klemmen 1 en 2 wordt de standsteller
Ausgangsleistung  TUr max. 10 Antriebe geber mit der notigen Speisespannung ver- Puissance de sortie  pour max. Lalimentation est appliquée surles bormes 18t Potenza in uscita per max. 10 motori Il trasdutiore di posizions riceve la tensiona di ali- Power autput for up te 10 motors Mode of aperation Uitgangscapaciteit  max. 10 gandrijvingen van de benodigde voedingsspanning voorzien
sorgt. Proportional 2ur Stetlung des Drehknop- 10 servomoteurs 2 du positionneur, mentazione attraverso | morsetti 1 & 2. Proporzie- The positioner receives its power supply Proportioneel aan de stand van de dragiknop
fes ergibt sich am Ausgang (Klemme3) ein Proportionnellament 4 |a position du bouton de nals alla posizione della mancpola siha, in uscita through terminals 1 and 2. wordi aan de uitgang (klern 3) een stelsignaal ¥
Stellsignal von wahlweise 0...10¥- oder réglage, le signal de sortie {bome 3) set soit A al morsatto 3, un segnale di regolazione Y che The position to which the rotary knob is tumed geveemd, van naar keuze .. 10V- of
Ei z. 2...10¥-, bzw. cine Stellungsanderung am 0..10V_ou2... 10V, cad 0 100%de EntrataZ: pud eszere scelto da D...10V- cppure da produces a proportional control signal Y of 2...10 V-, overenkomende met een standver-
ingang & Antrieh von 0. .. 100 %. . rotaticn du servomoteur. Comando forzata cavallotto dal morsetto 2...10¥- 8. rispettivamants una variazione della Input Z: either G... 10 VDG ar 2... 10 VDC at the output I A andering van de aandrijving van Q... 100 %.
Zwangssteuerung  Briicke von KI. 2zuKl. 4 Die Umschaltung von 2. 10V-auf 0. _10V- Signat Z: La commutation de 2...10V=40...10V¥=58 " yppay, a4 posizions del servomotore da 0...100%. La Over-ride control ik between terminals (Terminal 3) and thus a proportional change in  Ingang Z: De omschakelng van 2...10V-  naar
(¥ =100 %) erfolgt mittets Schiebeschalter auf der Leiter Position impératives 2 &t 4 court-circuitées fait é’| aide d'un commutatedr sur le circuit im- comrutazione da 2...10¥~a 0. 10V~ avvieng (¥ = 100 %) Zand 4 the position of the actuator between Dwangmatige besturing  brug van kl. 2 naar ki 4 0...10V- komt tot stand d.m.v. een schuit-
. platte. (¥ = 100%) prime. mediarte commutatore a cursore sul circuito Q...100 %, The change-cver from2 ... 10V-10 £ =100 %) schakelaar op de gedrukte bedrading.
Mirtimal- Der Drehwinke! des Einstellknopfes kann L'angle de rotation du bouton de réglage peut Per posizionare dal regolatore af stampata. Langolo di rotazione della manopola Minimum pasition from controller to 0...10V~ is effected by means of a slde De draaihosk van de instelknop kan mecha-
Statlungsyeber Reglerausgang an K. 4 mecheanisch begrenzt werden. Limitation minimale  du regulateur a bome 4 &tre mécaniguement limite. il minimo morsetto 4 pud essete limitate meccanicamente, setting terminal 4 switch on the p.cb. Minimum standsteller regelsaruitgang aan . 4 nisch begrensd worden.
Anschluss-Schema Schémas de Schema Witing Aansluitschema
" . b : . )
3 raccordement AT d'allacciamento ‘II @ diagrams é‘f{
-, . o R g
AC/DC 24V +/- 20% 9...10v AG/DG 24V +/- 20% £224 0...10V | AC/DC 24V +/- 20% = A0V AG/DC 24V +/- 20% L=zlild 0...10V | AC/DC 24V +/- 20% 10V AC/DC 24V +/-20% % S0V | AC/DC 24V +/- 20% 10V AC/DC 24V +/- 20% 10V
| | [ | l 1 | 1 | [
[1T2]3]4] scA24 saF24 [(T2]3]4] seazs sGr2a [1]2]3]¢] sGAzs, sGFza | [112[3]a] saazs sGraa | [1]2]3[4] SGAz24.sGF24 | [1]2]3]a] sca24, sGraa | [1]2]3]a] SGAza serza [1]2]2]2] soAz4, sGFza_| [1]2[3]a] sGA24,sGFz4 |
1~y 2z [L~¥yz L~Yz [L~yz [L~¥z -~y 2z [L~vz [L~vz [L~Y2Z
[ 1[2]3] Stetige Antriebe mit Y=0 10V | [1T2 T3] Secvomateurs prap. evec v=0...10v | | [1]2]3] Servomoteurs prop. avee ¥ =2...10¥ |  [1]2]3 ] Servornotori prop. con Y= 0...10V | | [1]2]3] Servomotori prop. con Y =2...10V | [112]3 ] Modulating damper with Y =0..10v | | [1]2]3 [ Modulating damperwith ¥ =2__10v |  [1]2[3] Mod.aanarjvingen met Y =0...10v | | [1]2]3] Mod. asndrijvingen met ¥=2...10v |




